Technische Daten (typische Messwerte)

Nachfolgende typische Messergebnisse wurden an einem Seriengerat MTX-MONITOR am symmetrischen Monitorausgang gemessen mit
Uiblichem Lastwiderstand von 10 kW bei Leitungspegeln von +6 dBu und 0,0 dB Verstarkung, soweit nicht anders angegeben. Symmetrische
Einspeisung iber XLR-Buchse. Die genaue Konfiguration des Analyzers ist jeweils im linken Block angegeben.

THD+N Input RMS Frequency GEN RUNNING &%) THD 23456789 Input RMS GEN RUNNING %%
] AML 1:STOP 2:STOP : ANL 1:STOP 2:STOP
CH110.0006111 # | | 6.61Z dBu | | 1.00006 kHz | sue orr CH1 | 0.0001633 7 | | 0.0013 dBu OFF SHP OFF
(HZ | 0.0006202 % | | 6.00 dBu | | 10006 Kz | i B.Geces  ° CHZ | 0.0001519 7 | | 0.0665 dBu OfF e ©
STATUS STATUS
—— GENERATOR PANEL —— —— GENERATOR PANEL ——
§ s <o o | s sy e SRR Moo | 0y T8 o o _oe e mwmerss
— ANALYZER PANEL & {HTX—Honi_tor inpl > Honitor out sym 4 VOLTAGE 6.0000 dBu THD kZ-k9 bewertet Recordweg
J INSTRUMENT ANLG 110kHz| ©.@@50 | | —— ANALYZER PANEL —— 70
4 Inpedance 200 Kft 4 Input BAL
I Meas Mode THD+N 0.0020 I Impedance 200 K -80
I FraLin Lou 20.000 Hz I Common GROUND
I FraLim Upp 20.000 kHz ||| 0.0010 I Range AUTD -0
— DISPLAY PANEL I FUNCTION — THD —iam
J OPERATION SPECTRUM 0.8005 I Meas Mode All di
I Top 0.0100 » 0 I Dyn Mode  PRECISION “110
J  Bottom 0.9000 x 0.0002 I Fundamentl AUTD
I COMMENT — MTX-Monitor| —— DISPLAY PANEL —— -120
— FILE PANEL — || ©-9901 I Tap -60.00 dB 130 I
LOAD INSTRUMENT STATE — i Fip I  Bottom -119.0 dB - B I R R R
1 Filenane  THDNZOAR.SA|| 0" \,mﬂ,,f’\ﬁwft,ﬁi,u,s.ﬁ,lmMﬂﬂkﬁ,ﬂ.,ﬂﬂsiuﬂﬂhbll  COMMENT — qa0l. 1 B I I I LA I I
1k 2k 3k 4k 5k 7k 10k 20k — f1_ d2 d3 d4 45 d6_d7 48 d9

THD+N Spektrum Monitor bei 1 kHz (bew. von 20 Hz...20 kHz)

THD bei 1 kHz Record (k2..

k9 bewertet)

THD+N Input RMS Frequency GEN RUNNING &8 THD 23456789 Input RMS GEN RUNNING &%
: ANL 1:STOP 2:STOP ; ANL 1:CONT 2:CONT
CHL|0.0011873 # | | 6.007 dBu || 9.9997 Mz | sur orr CH11 0.0005429 # | | 20,132 dBu OFF SUP STOPPED
, Jul 06 2002 B . Jul 15 2002 ©
CHZ | 0.0011860 # | | 6.018 dBu | | 9.9997 Mz | 5at 12:69:23 CH2 | 0.0004270 2 | | 20,125 dBu OFp T e
STATUS ———— STATUS ————[# 1 o(A) 0 (X) o(B)
fLo bt U e | Covaingenon roney | © - a o oot # [ 0.000 ane ] | |
b uuLI%aGE 6.0000 i Nl #  POST FFT CH1,POST FFT CHZ vs _ FREQUENCY/kHz uungE ' = =
. "l 0.0100 = - 0.1000
—— ANALYZER PAMEL :THD+N 10kHz Z20Hz...80kHz bewertet. : d Start 22.500 dBu
4 INSTRUMENT ANLG 110kHz{|| @.@05@ [ LB { Stop —60.00 dBu ||| ©-08500
4 Impedance 200 Rit 4 Points 106 :
J Meas Mode THD+N 0.0020 — ANALYZER PANEL —— [ ©-6200
J FrqLim Low 20.000 Hz J FUNCTION — THD 0.0100 |
4 FrqLim Upp 80.000 kHz (|| ©.0010 d Fundamentl GEN TRACK 0.9050
— DISPLAY PANEL { Fnct Settl AUERAGE : i
{ OPERATION SPECTRUM LI I Samples 8 ©.0020
I Top 0.0100 —— DISPLAY PANEL
{ Bottom ©.0000 x 0.000Z I Top 0.1000 » 0.0010 |-
4 COMMENT — THD+N 10kH| J4 Bottom 0.0001 » 0.0005 |
— FILE PANEL EEEUE J COMMENT — THD iiber Pe :
LOAD INSTRUMENT STATE — ||| 5qp — FILE PANEL ——— || ©.8002 |
J Filename THDNBOAA.SA STORE INSTRUMENT STATE ¥ g gong : :
S — | :
10 20 30 40 50 60 80 66 -50 40 -3 -20 -10 6 10 20

THD+N Spektrum Monitor 10 kHz (bew. von 20 Hz...80 kHz)

THD Uber Pegel bei 1 kHz von -60..+22 dBu

THD 23456789 Input RMS Frequency GEN RUNNING &% MOD DIST Input RMS GEN RUNNING &%
’ ANL 1:TERM 2:TERM ; ANL 1:STOP 2:STOP
CH1{0.0002705 % | | 6.003 dBu || 9.99% kHz | sup semmnaten CH110.0065853 # | | 6.6017 dBu OFF SUP OFF
\ Jul 06 2002 = , Jul 85 2002 ©
CHZ | 0.0003064 » | | 6.003 dBu || 9.99%2 Kz | Sat 2e:57:36 CH2 | 0.0665008 # | | 6.619 dBu OFp o e
STATUS ————— o(A) 0 () 0(B) STATUS
J Low Dist  ON a Fiiv.83 a8 | [1.09014 Kz | | | — GENERATOR PANEL —
J SUEEP CTRL AUTO SWEEP J FUNCTION — MOD DIST
FREQUENCS dB_Sﬂ THD  CH1, us  GEN FREQ ~Hz T UPPER FREQ 8.0000 iz || B 40D DIST CHL,HOD DIST CH2 vs FREQUENCY-Hz
J Start 40.000 Hz THD uber Frequenz J LOWER FREQ 60.000 Hz — MTX-Monitor Intermodulation
{ Stop 10.000 kHz : J VOLT LF:UF 4.0000 :1 0|
I Points 50 J TOTAL UOLT 6.0000 dBu
J VOLTAGE  6.0000 dBu —— ANALYZER PANEL —— S2O [
—— ANALYZER PANEL I Input BAL
J INSTRUMENT ANLG 22KHz I Inpedance 200 Kgt SR
J FUNCTION — THD { Comnon GROUND 260 |
Jd Meas Mode All di 4 Range AUTO
J Dyn Mode  PRECISION J FUNCTION — MOD DIST B0 [
— DISPLAY PANEL —— I Dyn Mode  PRECISION
J Unit aB — DISPLAY PANEL —— -100
I Top -50.00 dB I TRACE A — FUNC CH1
J  Bottom -120.0 dB 1 TRACE B — FUNC CHZ iy I I I I
J COMMENT — THD iiber Fr I COMMENT — nx-| _q40 £/
=———— 50 100 200 500 1k Zk 5k 10k £ (low) £ (up)
THD Uber der Frequenz sym. Eingang > sym. Ausgang Intermodulation 8kHz/60Hz
RMS via FFT GEN OFF L2354 RMS via FFT GEN OFF L2354
ANL 1:STOP Z:STOP ANL 1:STOP Z:STOP
CHL - 99.87 dBu OFF OFF SHP OFF CH1 163,73 dBu OFF OFF SHP OFF
Jul 05 2002 3 Jul 06 2002 ®
CHZ 100,02 dBu OFF OFF Tiof CAEAEAR CHZ 103,72 dBu OFF OFF it Berman
STATUS STATUS
—— ANALYZER PANEL —— —— ANALYZER PANEL ——
J Chl Coupl AC J Chl Coupl AC
1 Chz Coupl  fc dBE‘m FFT CHL, FFT CH2 vs FREQUENCY Hz 1 Chz Coupl  fc dBE‘m _FFT_ CHi, FFT CH2 vs FREQUENCYAz
J FUNCTION - FFT HIX-Monitor MNoise Momitor out sym J FUNCTION — FFT t  NOISE-SPERTRUM Z0Hz-Z0kHz REC.OUT:
J FFT Size 8192 -50 ot P e J FFT Size 8192 0 AN P o
I Windou RIFE VINC 2 I Windou RIFE VINC 2
J fivg Mode  EXPONENTIAL| J fivg Mode  EXPONENTIAL|
Jd Avg Count 3 Jd Avg Count 3
Jd Center 10.991 kHz Jd Center 10.991 kHz
Jd Span 21.94 kHz Jd Span 21.94 kHz
— DISPLAY PANEL — DISPLAY PANEL
d  Top —40.00 dBu d  Top —40.00 dBu
J Bottom -150.0 dBu _120 J Bottom -150.0 dBu
J COMMENT — MTX-Monitor| S J COMMENT — NDISE-SPEKT|
— FILE PANEL —— ||| -130f - WMWW — FILE PANEL ———
LOAD INSTRUMENT STATE — 140 : : LOAD INSTRUMENT STATE —
¥ Filename FFT_RMS.SAC||  _qggf.......iiii i ; : J Filename FFT_RMS.SAC||  _qggl...i..iiiiido o fofiiiid 5o
20 50 100 5k 10k 20 50 100 500 1k 2k 5k 10k

.Noise“-Spektrum Monitorausgang (Verstarkung 0,0 dB)

.Noise“-Spektrum Recordausgang




Technische Daten (typische Messwerte)

RH3

CHL| 6.672 dBu
CH2| 6.038 dBu

OFF OFF
OFF OFF

GEN RUNNING &%
AML 1:TERM 2:TERH
SWP TERMINATED
Jul 06 2002 B
Sat 18:55:54

STATUS
—— GENERATOR PANEL —
FREQUENCY
4 Start 10.000 Hz
4 Stop 110.00 kHz
4 Points 30
4 UOLTAGE 6.0000 dBu
—— ANALYZER PANEL
4 INSTRUMENT ANLG 110kHz
4 Meas Time AUTO
4 Fnct Settl EXPOMENTIAL
— DISPLAY PANEL ——
I Top 1.0000
4 Bottom -1.000
4 Left 10.000 Hz
4 Right 110.00 kHz
4 COMMENT — Frequenzgan|
— FILE PANEL —— ¥
S |

dBr

@2 e ~
-

RMS  CHZ, us

GEN FREQ ~Hz

Frequenzgang 10 Hz

11o kHz

10 30 100 300 1k 3k

1ok 30k 100k

Frequenzgang Monitorweg 10 Hz...110 kHz Skala : +/- 1dB

RMS GEN RUNNING #%)
ANL 1:TERM 2:TERM
CH1 | 0.0660 dBr OFF OFF SUP TERMINATED
Jul 86 2002 [
CHZ | 0.013 dBr OFF OFF it
STATUS # 8
—— GENERATOR PANEL —
FREQUENCY
I'Start  9.0000 Hz (| 5%, RS CHZ, | vs  GEN FREQ /i
4 Stop 20.000 kHz . Frequenzgang sym.Eingang > sym.Ausgang
{ Points 500 0.08
—— ANALYZER PANEL —— 0.06
4 Impedance 200 K@t
J FUNCTION — RNS & SN 0.04
—— DISPLAY PANEL 9.02
4 COMMENT — Frequenzgan 0 5
— FILE PANEL ——— @
LOAD INSTRUMENT STATE — ||| —©.02 i
d Filename  FR RESP.SA(ll -p.04
-0.06
-0.08
0.0 i
10 26 50 100 500 1k 2k 4k 10k

Pegeldifferenzen der 4 sym. Stereoeingange Uber der Frequenz

RMS Frq & Phase  GEN RUNNING &%
ANL 1:TERM 2:TERM
CHt| 6.009 dBu OFF 20.0000 kiz | sup TERMINATED
L)
CH2| 5.9% dhu OFF 3.0428 e,
STATUS o(A) 0 (X) x(A)
— GENERATOR PANEL — F3.0029 © | [20.0000 Hz | | |
FREQUENCY ° PHASE us  GEN FREQ -Hz
I Start 20.000 Hz 30 2
J4 Stop 20.000 kHz MTX-Monitor FPhase sym in > sym out
I Points 23 ashot i ‘
J UDLTAGE  6.0000 dBu 20
— ANALYZER PANEL —— 15
J Ch1 Imped 200 Kgt 10
J Chz Input GEN CH1 5
4 Format Fha -180..180° 0
J POST FFT ON
I FFT Size 8192 =5
—— DISPLAY PANEL —— -10
J TRACE A — PHASE -15
I Top 30.000 ° -20
4 Bottom -30.00 75
J COMMENT — MTX-Monitor 30
— 20 50 100 500 1k 2k S5k 18k

Phasengang Monitorweg 20 Hz... 20

kHz

— ANALYZER PANEL
J FUNCTION — RMS & SN
I Meas Time AUTO

— DISPLAY PANEL ——

4 Bottom -115.0
J COMMENT — UBERSPRECHE]
— FILE PANEL ——

LOAD INSTRUMENT STATE —
d Filename  INPBALAN.SA

RMS GEN RUNNING %3
ANL 1:TERM 2:TERM
CH1 - 66,32 dBr OFF OFF SHP TERMINATED
CHZ -0.0007 dBr OFF OFF o ey
STATUS # 3
—— GENERATOR PANEL —
gnggng;ég" - SINE dBr  RMS CHz, RNS CHl vs GEN FREQ Hz
I Start 40.000 Hz 9 [ UBERSPRECHEN L>R und R>L GAIN 0dB
I Stop 20.000 kHz il piviein :
Jd Points 50 E
J UOLTAGE  15.000 dBu

50 166 200 S

Ubersprechen links > rechts und rechts > links 40Hz...20kHz

RH3

GEN RUNNING &%

CHL | 6.0600 dBr OFF
CHZ | 6.0133 dBr OFF

OFF
OFF

ANL 1:TERM Z:TERM
SWP TERMINATED
Jul 06 2002 (]
Sat 14:04:07

— STATUS ———y
FREQUENCY H

d Start 9.0000 Hz
d Stop 20.000 kHz
d Points 500
VUDLTAGE

J Spacing L0G STEPS
d Start 0.0000 dBu
Jd Stop 0.0010 dBu
d Step 0.0000 dB

— ANALYZER PANEL ——
4 Impedance 200 Kt

J FUNCTION — RMS & S/N
— DISPLAY PANEL
J COMMENT — Frequenzgan
— FILE PANEL —
LOAD INSTRUMENT STATE —
J Filename FRQ RESP.SA

I

r RMS  CH1,

RMS CHZ us

GEN FREQ ~Hz

B:
0.10
0.08
0.06
[:]
0
[:]

.04
.02

Frequenzgang

ng > sym.Ausgam

-0.02
-0.04
-0.06
-0.08
-0.1

Pl i il
10 20 50 100

500 1k Zk 4k 10k

Frequenzgang Monitorweg 10 Hz...20 kHz Skala : +/- 0,1dB

RMS GEN RUNNING %3
ANL 1:TERM Z:TERM

CHL - 75.85 dBr OFF OFF SHP TERHINATED
CHZ - 72.9 Br OFF OFF s ©

STATUS w4
—— GENERATOR PANEL —

E“gggfzw 30..000 Hz RMS CH2, RMS CH1 vs GEN FREQ /Hz

I Stop 20.000 kiz [ Gleichtaktunterdrickung sum. Eingangel |

A Points 50

— ANALYZER PANEL ——
d Input BAL

J Impedance 2060 Kft

J FUNCTION — RMS & SN
I Meas Time AUTO

— DISPLAY PANEL ——

{4 Bottom -100.0
J COMMENT — Gleichtaktyl
— FILE PANEL ——

LOAD INSTRUMENT STATE —
d Filename  INPBALAN.SA

Y SN DR AR I

o]
30 50 100

1k

Gleichtaktunterdrickung der sym. Stereoeingénge uber Frequenz

RNS Selecti

v

GEN RUNNING &% X

(1 130,66 dBr 0FF

0FF

ANL 1:CONT Z:CONT
SWP STOPPED

(2 -128.77 dBr OFF OFF Pl 170210
o(A) o(X) o(B)

FREQUENCY

= Start 20.000 Hz
= Stop 20.000 kHz
= Points 50

= UOLTAGE ZZ.000 dBu

— ANALYZER PANEL ——

FUNCTION - RMS SELECT

Meas Time UALUE:
0.2000 s

= Bandwidth BP 1-3 OCT

— DISPLAY PANEL ——

= Reference GEN TRACK

= Top -3.000
= Bottom -135.0
— FILE PANEL

LOAD INSTRUMENT STATE —
= Filename CRSS_ST.SAC

[£128.37 dBr | [1.03590 kHz | | |

dBr RMS SEL CHZ,

vs GEN FRE} ~Hz

20 50 100

500 1k Zk 4k

10k 20k

Ubersprechen Eingang 1 L+R auf Eing. 2 (mit 47w abgeschlossen)

DFD-d2, 1EC268

Input RMS

GEN RUNNING &%)

CHL | 0.0601022
CHz | 0.0001004

#2322 dbu
(] 3919 dbu

OFF
OFF

ANL 1:STOP 2:5STOP
SUP OFF

Jul 85 2002 L]
Fri 18:35:36

STATUS
—— GENERATOR FANEL —
4 FUNCTION — DFD
4 MEAN FREQ 10.500 kHz
4 DIFF FRE] 1.0000 kHz
4 TOTAL VOLT 6.0000 dBu
— ANALYZER PANEL ——
4 Impedance 200 K@
4 Comnon GROUND
4 Range AUTO
4 FUNCTION — DFD
4 Meas Mode d2 (IECZ68)
4 Dyn Mode  PRECISION
— DISPLAY PANEL ——
4 TRACE A — FUNC CH1
4 Bottom -140.0 dB
4 TRACE B — FUNC CHZ
4 COMMENT — MTX-Monitor

dB DFD-d2 CHi, DFD-d2 CHZ us

FREQUENCY-Hz

-30

50

—~100 |-

_120....5 e
_1401..... s

MIX-Monitor Diff.Frequ,-

Distontion

fdiff

fm

Differenzfrequenzverzerrungen bei +6 dBu Leitungspegel




AMS-2 DAR und PAS-8 TECHNISCHER ANHANG

JITTERANALYSEN :

Bei der digitalen Audiosignaliibertragung wird die Tonqualitdt hauptsachlich durch kurzzeitige Zeit-
verschiebungen (Jitter) der einzelnen Flanken verschlechtert. Fir hochwertige Ubertragung sollte der lJitter
daher so gering wie maoglich sein.

Die im Router angewandte aktive Schaltungstechnik garantiert geringen Jitter und ist daher auch fur die
Verwendung vor einem DA-Wandler bestens geeignet. Durch die zusatzliche DUTY-CYCLE-Korrektur wird
unabhangig von Signalpegeln und Tastverhéltnis (Mittelwert des Zeitverhaltnisses der ,positiven* und
~negativen“ Bits) der angewahlten Quelle ein gleichspannungsfreies Signal ausgegeben und mdgliche
Jitterbildung durch die Tiefpasswirkung einer angeschlossenen Leitung verringert. Nachfolgende Messkurven
eines Jitter-Analyzers am PAS-8 bzw. AMS-2 DAR gemessen belegen die extrem jitterarme Signalverarbeitung.

= Meas Mode JITTER/PHAS
= Input RN

= Jitter Ref GEN CLK

= FUNCTION - FFT

= DC Suppres ON

= Uit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3
= Avg Count 3
—— DISPLAY PANEL
= Top 5.0000 ns
= COMMENT — |
— FILE PANEL
STORE INSTRUMENT STATE

= Filename  JITSP_DD.SA

Jitter Jitter Sanple GEN RUNNING %)%
RMS via FFT  Input Peak Frequency ANL 1:STOP 2: OFF
SWP OFF
HETREETE LI
Sun 12:06:35
STATUS ————
= Bal Upp  5.0000 U &
—— ANALYZER PANEL —— ||| FFT cHL, o o

i-EIGENJITTER ANLYZER R&S UPL::::

f :
20 40 100 300 1k 3k

10k 30k 100k

Bild 1 :

Auf dem Messschrieb links ist das Jitterspektrum des
Testgerates (Rhode & Schwarz UPL) selbst darge-
stellt. Alle Skalierungen der Messschriebe sind
identisch. Es wurde der Messbereich von wenigen Hz
bis zu 120 kHz ausgewertet.

= Unbal Upp 1.2500 U

= Bal Upp  5.0000 U
—— ANALYZER PANEL ——
= Meas Mode JITTER/PHAS|
= Input BAL (XLR)|
= Jitter Ref GEN CLK

= FUNCTION - FFT

= DC Suppres ON

= it s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3|
= fivg Count 3
— DISPLAY PANEL

= Top 5.0000 ns
= COMMENT — PAS-8 MONITY
S —

i-PAS-8 MONITOR-OUT Jitterspectrum - ::

Jitter Jitter Sanple GEN RUNNING %)%
RMS via FFT  Input Peak Frequency ANL 1:STOP 2: OFF
SWP OFF
12369 ps | [L006Z3ns | [ .99 M | w20 200 o
Sun 12:03:57
STATUS
—— GENERATOR PANEL —
© Sample Frq s FFT  CH1 us

FREQUENCY-Hz

10p TR

ik

20 40 100 300 1k 3k

10k 30k 100k

Bild 2 :

Messung am Monitorausgang des PAS-8. Trotz der
sehr hohen Auflésung des Messgerates ist kaum eine
Erhdhung des Jitters am Spektrum auszumachen. Die
Messwerte liegen nahe an den Messgrenzen des
Testgeréates. Der Spitzenwert des Jitters liegt bei etwa
1 Nano-Sekunde und der Effektive Jitter liegt unter
300 pS (102 Sekunden!). Die Einspeisung erfolgte
Uber Eingang 1.

itter
Input Peak

Sanple
Frequency

Jitter J
RMS wvia FFT
(24,50 ps | [0.56200 vs | [ 46.000 Wtz |

GEN RUNNING &%)
ANL 1:STOP 2: OFF
SWP OFF

Jul 22 2001 L3
Sun 14:53:49

STATUS
—— GENERATOR PANEL —
= Sample Frq 48 kHz

= Unbal Upp 1.2500 U

= Bal Upp  5.0000 U
—— ANALYZER PANEL ——
= Meas Mode JITTER/PHAS|

= Input BAL  OALR)|
= Jitter Ref GEM CLK

= FUNCTION — FFT

= DC Suppres ON

= Unit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3
= fug Count 3
— DISPLAY PANEL
= Top 5.0000 ns

= COMHENT — PAS-8 INSE¥
S —

vs

FREQUENC?-Hz

200p

S0p |

zop b

10p ;
5p

20 40 100 300 1k 3k

10k 30k 100k

Bild 3 :

Messung am Monitorausgang des PAS-8. Einspeisung
erfolgte Uber Insert return. Trotz der sehr hohen
Auflésung des Messgerates ist kaum eine Erhéhung
des Jitters am Spektrum gegeniiber Bild 1 auszu-
machen. Auch hier liegt der RMS-Jitter unter 300 pS !
Der Spitzenwert des Jitters liegt bei etwa 1 Nano-
Sekunde (102 Sekunden!).

—— ANALYZER PANEL ——
4 Meas Mode JITTER/PHAS)
4 Imput BAL (XLR)

Jitter Jitter Sample GEN RUNNING #% B[
BMS via FFT Input Peak Freguency ANL 1:STOP 2: OFF
SWP OFF
[130.280 ps | [ 42089 ps | [ 5.9 Mz | 5o opooor o
Sun 07:55:40
STATUS ———
¥ Sample Frq UALUE: al
4 Unbal Upp ?%ggg lJHZ s FFT  CH1 vs  FREQUENCY/Hz
1 Bal Upp  4.0000 U 3

500p [

Jd Jitter Ref GEN CLK |

Jd DC Suppres ON

1 FF1 Size . 8192 200p |

4 Window  RIFE UINC 3| 100p | izt
J Aug Count 3 sop |
—— DISPLAY PANEL |

d Top 5.0000 ns 20p |

d  Botton 0.0035 ns 10p ..

J COMMENT — JITTERSPEKT] B
— FILE PANEL v Sp

20 40 100 300 1k 3k

10k 30k 10k

Bild 4 :

Messung am Monitorausgang des PAS-8. Einspeisung
des Audiosignals erfolgte tber Eingang 1 mit 96 kHz
Abtastfrequenz und einem Pegel von ca. 4Vss. Alle
verwendeten AES/EBU-Kabel ca. 2m lang. Der RMS-
Jitter liegt unter 150 pS ! Der Spitzenwert des Jitters
liegt bei etwa 420 pS.




Technische Daten MTX-MONITOR

wenn nicht anders angegeben am sym. MONITOR -AUSGANG gemessen bei 10 kOhm Last, Verstarkung 0 dB und + 6 dBu Arbeitspegel an
sym. Eingang  Werte in () Klammern bei + 18 dBu Arbeitspegel gemessen

max. Eingangspegel : ......ccoooiiiiiiiii + 22,0 dBu sym. Eingdnge + 16 dBu asym. Eingadnge (max. +22 dBu einstellbar*)
Eingangsimpedanz: .........ccocvveiiiiiiiiiic e 20 kW symmetrisch (XLR) 1 MW asymmetrisch (Cinch)
Gleichtaktunterdriickung sym. Eingénge 1 kHz/10 kHz :. > 60 dB/60 dB (typ. 370 dB)

max. Ausgangspegel sym Ausgange und METER OUT:. + 23,0 dBu an 10 kWsym. Ausgange +23 dBu an 10 kWasym. Ausgange

max. Ausgangspegel asymmetrische Ausgange:............ + 17 dBu an 10 kW (max. +23 dBu einstellbar*)
AUSGaNGSIMPEAANZ: ....eeiiiiiiiiiiie et 22 W
Symmetrie der AuSgangsSpPannUNG : .....cccceevveeeenveeennennns > 55 dB/1 kHz > 50 dB/10 kHz

> 50 dB/1 kHz > 50 dB/10 kHz

600 W bei +22 dBu / 300 Whbei + 18 dBu

20Hz ..20kHz <+0,02dB  1Hz...200 kHz <=+*0,2dB
1Hz...100kHz <+0,2dB

20 Hz ...20 kHz <+ 3,5°

20 Hz .20 kHz <+ 1°

nichtlineare Verzerrungen (THD) : ...ccoooviiiiiniicniieccen, 1 kHz < 0,0005 % (1 kHz < 0,0006 %)

nichtlineare Verzerrungen + N (THD+N) @ .....ccccoeviiieennnnen. 1 kHz <0,001 % 10 kHz <0,002 % (1 kHz <0,0015 % 10 kHz < 0,003 %)
Differenztonverzerrungen 10,5 kHz Df 1kHz:.............. < 0,0004 % (< 0,0008 %)

Intermodulation 60 HZ/8 KHz : ........coooviiiiiiiiiiicee < 0,002 % (< 0,006 %)

Ubersprechdampfung Eingang/Eingang:..........cccccc.e..... 1kHz >120dB 10kHz >110dB

Ubersprechdampfung links U rechts: ..........cccccceevvnnane. 1kHz >100dB 10kHz >90dB

max. Verstarkung Eingang P Ausgang: .........cccoevveennen. + 6 dB (zuséatzlich 6 dB von asym. Eingang auf sym. Ausgang)
Verstarkungsabweichung Eingang/Eingang: .................. <+0,03dB

Verstarkungsabweichung Ausgang/Ausgang typ: ......... <+0,05dB

+ 6 dB (13 Stufen)
1,0dB +<0,2dB (typ. + 0,05dB)

Pegelsteller Regelbereich: .........cccooiiiiiiiiiiiice, +6dB ...- 100 dB
Pegelsteller Gleichlauf links U rechts (+6..-60 dB): ...... <+0,1dB
Pegelstelleraufldsung Arbeitsbereich (+6..-40 dB): ........ 0,5 dB (intern 0,125 dB)
Gerduschspannung MONITOR-OUT sym. bewertet :....... -89,0 dBu CCIR 468 gp (Gain = 0,0 dB) -95,0 dB (Ref. +6 dBu)
Fremdspannung MONITOR-OUT sym. unbewertet : ........ -99,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff. (Gain = 0,0 dB) -105,0 dB (Ref. +6 dBu)
Geraduschspannung RECORD-OUT bewertet: ................... -94,0 dBu CCIR 468 gp
.. -104,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff.

Geraduschspannung METER-OUT/DIREKT OUT bewertet : -92,5 dBu CCIR 468 gp (Gain = 0,0 dB) -98,5 dB (Ref. +6 dBu)
Fremdspannung METER-OUT/DIREKT OUT unbewertet : -102,5 dBu 20 Hz..20 kHz eff. (Gain = 0,0 dB) -108,5 dB (Ref. +6 dBu)
DYNAMIK: .. 121 dB Monitor-OUT (Gain = 0,0 dB) 122 dB Record-OUT
Schaltschwelle Clip-ANzeige:......ccccoviieeiiiiiiiiiececcee + 21,5 dBu sym. Eingdnge +15,5 (21,5*) dBu asym. Eingénge
KOPFHORERVERSTARKER asymmetrisch:
max. Ausgangspegel: ... +23 dBu

2x0,45W an 150 W

10w

47 nF

+ 22,5 dBu/600 W + 22 dBu/300 W + 20 dBu/150 W + 13 dBu/60 W
Ua+20dBu 1kHz <0,0020 % 10 kHz < 0,0030 % an 150 W
20 Hz ...20 kHz <+ 0,05 dB

<-90,0 dBu

<-98,0 dBu

230V /50..60 Hz (115V 60 Hz kurzfristig lieferbar)

10 VA

15 VA (inkl. Remote und digitalem Router AMS-2 DAR bzw. PAS-8)
SChULZKIASSE: ... 1
Abmessungen Hauptgerat: ........ccccocoiiiiiiiniiieiniieens 19 Zoll/1HE 483 x 44 x 250mm Gewicht: 3,5 kg Gehause/Front : 7035
Abmessungen Fernbedienung:........ccoccooiiiiiiiiniiiieennns 150 x 195 x 50mm Gewicht: 0,6 kg ABS-Kunststoff Farbe : RAL 7035
GArANTIE: Loi it 3 Jahre auf Arbeitszeit und Material

Alle Ein-und Ausgange kénnen ohne Beeintrachtigung der technischen Daten auch asymmetrisch betrieben werden. Im Gegensatz zu iblichen
Verstarkerschaltungen andert sich die Aussteuerungsreserve dadurch nicht! Die Ausgangspegel-Differenz zwischen symmetrischer und
unsymmetrischer Beschaltung betragt : £ 0.1 dB. Alle Ausgénge sind kurzschlussfest.

* bei Abgleich der asymmetrischen Ein- oder Ausgéange im Gerat fir Leitungspegel von + 6 dBu.
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Technische Daten dig. Router AMS-2 DAR / PAS-8 (Option)

Anzahl der EINgaNge & .....c..oviiiiiiiiiiiiiieeee e 8x Eingang

Anzahl der AUSQANGE . .cooviiiiiiiiieeee e 2x Monitor  2x Record  (jeweils voneinander galv. getrennt)
Einschleifpunkte : .......ccoooiiiiiiii e, 1x Send und 1x Return (nur PAS-8)

Steckverbinder EINGaANge:........cccooviviiiiiiiiiiieeeennn. XLR female vergoldet

Steckverbinder AUSQANGE: .......ccouvviviiiiiiiiiiiieeeenen, XLR male vergoldet

FOrmat @ ... AES/EBU / AES3 (transparent fur alle Formate)

unterstitzte Wortbreite Audiodaten:................... bis 24 Bit

unterstitze Taktfrequenz @ .......c...cccceeiveiiiiineennnnn. 25...105 kHz

Eingangspegel @ ... 300 mV...5V pp (max. 10V pp)

Eingangsimpedanz: ...........cccoovviiiiiiiiiineceee, 110 W (wahlweise 1 kW Uiber interne Jumper) trafosym. erdfrei
zulassige Eingangs-Gleichtaktspannung max. : .. * 60V

AuSgaNgspPegel: .....ooiviiiiii 4,5V ppanl1l0 W

Ausgangsimpedanz: ........c.covvveviiiiiiiiiee s 110 W trafosymmetriert (erdfrei)

zulassige Ausgangs-Gleichtaktspannung max. ;.. * 60V

ANStiegszeit AUSHANG ...ccuvivieiiieiiiiieeeeie e 15...20 ns

Verzdgerungszeit Eingang = Ausgang : .....c........ 60...80 ns

zum Eingangssignal addierter Jitter (100 Hz..110 kHz) : < 500 PS rvs  bei ue 500mv...5vpp  (IYP- < 300 PS rms bei Ue 2...5vpp)

SyNchronisation & ........ccoooviiiiiiiii e externe Synchronisation nicht erforderlich

Steuerung Fernbedienung @ ......c....cooiiiiiiiiineeennnn. serielle symmetrische Schnittstelle &hnlich RS422
Stromversorgung AMS-2 DAR : ..., 5,5V DC uber MTX-MONITOR

Stromversorgung PAS-8 & ... 5,5V DC uber MTX-MONITOR oder uber Netz 230V/50Hz
Leistungsaufnahme @ ..........ccoooiiiiiiiiiie 3 VA

SICNEIUNG & oo elektronische Strombegrenzung (PAS-8 zusétzl. Schmelzsicherung)
SChULZKIASSE & ..o 1 (in Verbindung mit MTX-MONITOR)
Gehauseausfuhrung:........cccooovveiiiiiiiiiin e, Stahlblech beschichtet RAL7040, Front lichtgrau RAL 7035
Abmessungen AMS-2 DAR @ . ..ooiiiiiiiiiiiiiiecees 483mm x 250 mm x 44 mm (Breite x Tiefe x Hohe) Gewicht: 2,6 kg
Abmessungen PAS-8 .. ...oii i 483mm x 250 mm x 44 mm (Breite x Tiefe x Hohe) Gewicht : 3,0 kg
Garantie ©...ooou i 3 Jahre auf Arbeitszeit und Material



